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RESUMO: Os motivos que impulsionaram a expansao da automacgao nas edificagdes foram principalmente
a procura de féormulas para economia de energia, juntamente com a administragédo eficaz do seu consumo,
além da grande reducgdo nos custos dos equipamentos de informatica. Este trabalho buscou estudar e
aplicar o conceito de domética para desenvolver tecnologia em automagéo residencial ( domética, integrar
ensino-pesquisa, fomentar a pesquisa nos alunos do ensino integrado, desenvolver protétipos e material
didatico para futuro uso em cursos do campus. Serdo apresentados resultados através de fotos dos
programas executados no Android e no ambiente Arduino e do protétipo.

INTRODUGAO

A automacado nas residéncias e prédios ja é
uma realidade ha algum tempo. Entretanto, o
controle dos diversos equipamentos controlados
como iluminagéo, ar concionado, etc, era realizado
por equipamento especifico. A automagao
residencial difere da predial principalmente pelo fato
de que o usuario interage e interfere no sistema o
tempo tempo (Bolzani, 2004) (Neto, 1994). Com o
avango do processamento e dos programas
presentes nos celulares, e também de padrdes de
comunicagdo sem fio como o bluetooth tornou-se
possivel realizar o controle por emi ode telefone
celulares.

A palavra Domotica € a jungdo da palavra
latina Domus (casa) e do termo Robética (Angel,
1993). O significado esta relacionado a instalagéo
de tecnologia em residéncias, com o objetivo de
melhorar a qualidade de vida, aumentar a
seguranga e viabilizar o uso racional dos recursos
para seus habitantes. Um sistema domdético é
dividido em varios subsistemas, cada qual atua
especificamente em um campo de controle.
Atualmente estes sistemas s&o informatizados e
computadorizados.

A domdética é uma ferramenta quase
insuperavel para que tudo aquilo que, no passado,
se considerava como utépico seja realizavel nos
dias de hoje. A conjugacdo da tecnologia, dos
sistemas de gestdo e controle e das redes de
comunicagao, permitem obter um habitat perfeito.
Aquilo que a domotica representa como um todo é
possivel implantar nas vivendas com um custo
relativamente baixo. As vantagens da sua
implantagdo sdo na verdade sdo muitas. Mas, em
resumo, pode-se afirmar que o lar ideal se aproxima
bastante dos desejos do usuario final. Nos dias de
hoje €& perfeitamente possivel ter um lar
tecnologicamente  avangado. Para tal se
desenvolve, trabalha e implanta a domoética.

Neste contexto, e considerando o curso
técnico integrado em mecatronica implantado no

campus de Criciima, onde a automacdo € um dos
temas abordados, faz-se necessario fomentar a

pesquisa dos alunos deste curso utilizando
ferramentas de programacao, automacéo,
microporcessadores, eletro-eletrénica que sao

temas abordados no curso.
METODOLOGIA

A domodtica utiliza varios elementos, que
normalmente sao independentes, de uma forma
sisttmica. Vai aliar as vantagens dos meios
eletrénicos aos informaticos, de forma a obter uma
utilizagdo e uma gestdo integrada dos diversos
equipamentos de uma casa. A Domética vem tornar
a vida mais confortdvel e mais segura, permitindo
que as tarefas mais rotineiras sejam executadas
automaticamente. No manuseamento do sistema
podera fazé-lo de acordo com as suas proéprias
necessidades.

A domdtica permite o acesso as fungdes
vitais da casa, como aquecimento,
eletrodomésticos, alarme, fechaduras das portas,
quer seja através de um comando remoto, da
Internet ou do seu celular.

Este projeto desenvolveu solugdes para
controle residencial (domdética) através de celular e
placa microcontrolada, salientando-se a importancia
do trabalho realizado de acordo com as
capacidades técnicas de alunos com apenas um
semestre de curso, pois em 2011 iniciou 0 curso
técnico integrado de mecatrbnica no campus
Criciuma. Através de programas desenvolvidos
para uso em celular baseado em sistema
operacional Android e também para
microcontrolador da familia Atmega (Arduino) foi
desenvolvido um protétipo capaz de controlar
diretamente cargas de corrente alternada como
lampadas, motores, etc.

Na programagédo do celular foi utilizado o
programa gratuito App Inventor da Google. Este
programa possui um aprendizado bastante simples,
sendo acessivel a alunos do ensino médio.



No microcontrolador foi utilizado a linguagem
de C como base. Como a placa a ser utilizada é a
do Arduino, o aprendizado foi simplificado, dando
condigdes de um estudante sem experiéncia iniciar
um trabalho orientado.

Para o desenvolvimento do projeto, as tarefas
foram divididas em duas partes: um aluno comecgou
o0 projeto estudando o programa gratuito app
inventor para desenvolver a aplicagdo no celular
com sistema operacional Android. Foram
desenvolvidos codigos de programas para controle
de equipamentos com fungdo liga/desliga. Numa
segunda etapa foi desenvolvido controle tipo linear,
onde pode-se controlar o brilho de uma lampada,
por exemplo. Estes programas desenvolvidos
servirdao também como material didatico de apoio
para a disciplina de automagao do curso técnico em
mecatronica. O segundo bolsista desenvolveu
programas para uma placa microcontrolada
baseada no médulo Arduino bluetooth, com o
objetivo da comunicagdo desta com o celular e
controlar cargas como ldmpadas motores, etc.

Para execugdo deste projeto o professor
orientador necessitou fornecer um maior suporte
técnico aos alunos em funcdo das dificuldades
técnicas, principalmente na parte referente ao
microcontrolador, pois os alunos sao recém
ingressantes. Entretanto, passado o periodo de
estudos, os bolsistas apresentaram um 6timo
desempenho e interesse no projeto.

RESULTADOS E DISCUSSAO

Como ja mencionado anteriormente, tanto
tabelas como figuras podem ser inseridas no texto
ou logo apés o item “REFERENCIAS”, de acordo
com a largura da tabela ou figura. Os resultados
nao devem ser apenas apresentados, mas também
discutidos. Nao é recomendado repetir no texto
dados que constem das tabelas.

Havendo necessidade, esse item também
podera ser subdividido, como visto em
METODOLOGIA.

As Figuras 1 e 2 mostra a foto do programa
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do celular desenvolvido no App Inventor.
Fig. 1. Foto parcial do programa App Inventor para
controle de cargas elétricas.
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Fig. 2. Continuagéo prog. App Inventor da Fig. 1.

A Figura 3 mostra foto do protétipo com a
placa Arduino e a lampada realizando o papel de
carga a ser controlada. Este prototipo € plenamente
funcional.

- - —_—
Fig. 3. Protdtipo implemantado.

A seguir é apresentado o cédigo Arduino para
o controle de uma lampada. Neste programa o
modulo Arduino bluetooth |é o estado da lampada:
acesa ou apagada através de sensor de luz (nao
apresentado na Figura 3 e informa ao celular. O
celular envia ao Arduino a intensidade de luz
desejada. O Arduino controla o relé de estado, o
qual por sua vez controla a lampada
// Programa para controle de lampadas
// 1€ a serial e manda status da lampada
const int sensorPin = A0;
int ledPin = 10;
int sensorValue = 0;
int Value2 = 0;
void setup() {
pinMode(sensorPin, INPUT);
pinMode(ledPin, OUTPUT);
Serial.begin(115200);

}
void loop() {



sensorValue = analogRead(sensorPin);
Value2 = analogRead(sensorPin);
analogWrite(ledPin, Value2 /4);
sensorValue = map(sensorValue, 0, 1023, 0, 255);
Serial.println(sensorValue);

delay (100);

H
CONCLUSOES

Este trabalho foi gratificante, pois foi possivel
a iniciagdo cientifica dos estudantes, desenvolver
tecnologias de domdtica, bluetooth entre outras,
importantes para o curso técnico de mecatronica

Destaca-se também que este trabalho propicia
a continuacdo e o aprofundamento do projeto
aplicando os conhecimentos adquiridos na
automacao industrial utilizando por exemplo, a
tecnologia ZigBee como meio de comunicagao,
sendo pontos importantes no desenvolvimento dos
bolsistas e do proprio curso de mecatrénica.
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